ASTOR GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY VERSAMOTION

6.0 SERWONAPEDY VERSAMOTION

INFORMACJE OGOLNE 6.1
ROZNE WARIANTY PRACY 6.2
SILNIKI 6.3
WZMACNIACZE 6.4
MODULY (EKSPANDERY)POZYCJONUJ ACE 6.5
TERMINALE PRZYt ACZENIOWE | KABLE 6.6
REZYSTORY DO ROZPRASZANIA ENERGII 6.7
SEOWNICZEK 6.8

2011-08-11 6.0-1



ASTOR GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY VERSAMOTION

o

6.1 INFORMACJE OGOLNE

Serwonapedy serii VersaMotion mogg pracowac¢ jako uzupetnienie sterownikéw serii Versa-
Max Micro lub jako samodzielne jednostki. Umozliwiajg realizacje precyzyjnego sterowania
praca osi, poprzez kontrole pozycji, predkosci i momentu sity. Serwonapedy tej serii budowane
sg w oparciu o specjalizowane moduly rozszerzen (tzw. ekspandery motion), dedykowane do
sterowania osiami. Pojedynczy modut do sterowania osiami umozliwia obstuge dwoch osi, a
do sterownika VersaMax Micro mozna dotaczy¢ dwa takie moduty. W przypadku samodzielnej
pracy (tzn. bez sterownika VersaMax Micro), praktycznie nie ma ograniczen co do ilosci ser-
wonapedow VersaMotion. W takiej konfiguracji ich pracg moze zarzadza¢ nadrzedny sterow-
nik lub panel operatorski.

Dobierajac serwonaped nalezy okresli¢ wielkos¢ silnika i zastosowaé do niego odpowiedniej
mocy wzmacniacz (przetwornice czestotliwosci). Nalezy tez uwzgledni¢ kable potaczeniowe o
odpowiedniej dtugosci. W ramach serwonapedu VersaMotion dostarczane sg przez firme GE
Intelligent Platforms zar6wno moduty do pozycjonowania osi, jak i silniki, wzmacniacze i oka-
blowanie.

Wiekszo$¢ serwonapeddw serii VersaMotion moze by¢ zasilana 1-fazowo lub 3-fazowo, a
jedynie serwonapedy o wiekszej mocy moga by¢ zasilane jedynie ze zrédta 3-fazowego. Przy
zasilaniu 3-fazowym, nalezy stosowac transformator obnizajacy napiecie miedzyfazowe do
wartosci 230 VAC. Przy zasilaniu 1-fazowym nie jest konieczne obnizanie napiecia zasilajace-
go serwonaped, natomiast nalezy stosowac filtr przeciwzaktéceniowy, aby zachowaé¢ zgod-
nos¢ z norma EC.

Serwonapedy serii VersaMotion wykonywane sg w wersjach na r6zne moce. Ogélnie dostep-
nych jest siedem modeli, na moce od 100 W do 3 kW, z momentem sity od 0,32 do 14,32 Nm.
Dla wigkszosci silnikdbw nominalna predkosé wynosi 3000 obr/min.
Serwonapedy serii VersaMotion stosowane sg czesto w aplikacjach typu:

. przemieszczanie materiatow i produktow,

. stoly obrotowe,

. aplikacjach typu ,wez przedmiot i pot6z w okreslonym miejscu”,

dociskanie, dokrecanie z okreslonym momentem sity,

pakowanie, napetnianie, torebkowanie,

wysuwanie materiatu i ciecie na okreslong dtugosc.

&  versaMotion ||||

I
i
|||| Silnik_
|

Wzmacniacz
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Elementy sktadowe serwonap edu VersaMotion*

zasilanie

wiacznik
gtéwny

stycznik

system nadrzedny kontrolujacy pozycje serwonapedu

VersaMax Micro

RX3i (DSM314)

n
g

serwonaped

opcjonalny rezystor

do rozpraszania energii

komputer
do konfigurowania
wzmachiacza

silnik serwo
z wbudowanym enkoderem

W zaleznosci od wybranej konfiguracji, do budowy serwonapedu VersaMotion korzysta sie z réznych elementéw sktadowych, jednak w
kazdym przypadku uzywane sg nastepujace, podstawowe komponenty:

. silnik (posiada wbudowany enkoder, moze tez by¢ wyposazony w hamulec),

. dopasowany do silnika wzmacniacz (opcjonalnie réwniez kabel do konfigurowania wzmacniacza),

. kabel do enkodera,
. kabel zasilajacy silnik,

. rezystor do rozpraszania energii (stosowany gdy jest to konieczne),
« filtr lub transformator, jezeli maszyna ma posiadac certyfikat CE.

Nalezy pamietaé, ze przy zasilaniu 3-fazowym, nalezy stosowac¢ transformator obnizajacy napiecie.

Przy zasilaniu jednofazowym nalezy stosowac filtr przeciwzakt6ceniowy.

* UWAGA: przed podiaczeniem prosimy o zapoznanie sie z dopuszczalnymi poziomami napie¢ zasilajacych, w rozdziale PARAMETRY

WZMACNIACZY VERSAMOTION.

Opis terminali przytaczeniowych znajduje sie w rozdziale TERMINALE PRZYLACZENIOWE | KABLE.

6.1-2
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6.2 ROZNE WARIANTY PRACY

WARIANT 1 —wzmacniacz sterowany sygnatami PULSE ze  sterownika VersaMax Micro PLUS

sterownik VersaMax Micro Plus

kable dotaczone do wyjs¢ PULSE i DIRECTION
w sterowniku VersaMax Micro

3,

zewnetrzny enkoder
(opcjonalny)

Cechy charakterystyczne
. niski koszt serwonapedu, duze mozliwosci programowe,
. opcjonalnie mozna do sterownika dotgczy¢ panel operatorski w celu odczytu i zmian parametréw serwonapedu,
. funkcja auto-tuningu serwonapedu,
. 32-bitowy akumulator pozycji,
. enkoder 10 000 impulséw/obrét,

. w tym wariancie serwonaped pracuje jak silnik krokowy, jednakze dzieki zastosowaniu silnika AC, zachowuje staty moment przy
duzych predkosciach, jak rowniez pozwala na ptynng prace przy matych predkosciach,

. sterownik opcjonalnie moze mie¢ wprowadzong informacje o pozycji osi, ha dwa sposoby: mozna wykorzysta¢ enkoder wbudowa-
ny w silniku lub dotaczy¢ zewnetrzny enkoder,

. serwonaped moze byé sterowany z dowolnego sterownika, generujacego paczke impulséw prostokatnych. Jednakze, przy zasto-
sowaniu sterownika VersaMax Micro PLUS, mozna korzysta¢ ze specjalizowanych blokéw funkcyjnych do pisania programu MO-
TION. Przez sterowniki serii PLUS rozumie si¢ jednostki 20-, 40- oraz 64-punktowe serii VersaMax Micro.

Zastosowanie
. maszyny dozujace,
. realizacja dosuwu detalu lub narzedzia,
. uktady posuwu podczas wiercenia (pozwala na uzyskanie r6znych predkos$ci posuwu podczas wiercenia),

. realizacja réznorodnych programéw MOTION przy wykorzystaniu taniego uktadu sterowania; jest to najbardziej wszechstronna
konfiguracja serwonapedu.

2011-08-11 6.2-1
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WARIANT 2 — wzmacniacz sterowany sygnatami dwustano  wymi

informacja o pozyciji

wat napedowy

POZ 3

POZ 2

POZ1

silnik przekfadnia

sterowanie 1/0

Cechy charakterystyczne

funkcja kompensacji luzéw przektadni,

programowa redukcja mechanicznych czestotliwosci rezonansowych,

funkcja auto-tuningu serwonapedu,

32-bitowy akumulator pozycji,

enkoder 10 000 impulséw/obrét,

realizuje ruch na zaprogramowang pozycje z zaprogramowang predkoscia,

zamiast programowania pozycji, mozna skorzysta¢ z trybu ,uczenia” pozyciji,

ruch na pozycje aktywowany jest wej$ciami dwustanowymi (mozna w ten sposéb realizowac¢ ruchy na 8 r6znych pozyciji),
niska cena rozwigzania; serwonaped sktada sie ze wzmacniacza i silnika oraz opcjonalnie z prostego sterownika.

Zastosowanie

stoly obrotowe,

podajniki, aplikacje typu wez i potdz,

uktady dosuwania elementéw,

realizacja kilku prostych ruchéw na okreslone pozycje.

6.2-2
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WARIANT 3 — modut do pozycjonowania osi MicroMotion i panel operatorski Quickpanel CE

Quickpanel CE modut rozszerzen (ekspander)

RS232 lub RS 485 lub Ethernet

QuickPanel Control

Cechy charakterystyczne
. mozliwo$¢ zmiany parametréw za pomocg panelu operatorskiego,
*  funkcja kompensacji luzéw przektadni,
. programowa redukcja mechanicznych czestotliwosci rezonansowych,
«  funkcja auto-tuningu serwonapedu,
. 32-bitowy akumulator pozyciji,
. enkoder 10 000 impulséw/obrét,
. w tym wariancie ekspander do pozycjonowania osi VersaMotion pracuje jako autonomiczny modut do pozycjonowania osi,
. do jednego modutu do pozycjonowania osi mozna dotaczy¢ jedng lub dwie osie,
. realizacja programéw MOTION wyzwalana jest przez panel operatorski,
. rozwigzanie zapewnia duzg doktadnos$¢ pozycjonowania,
. korzystny stosunek ceny do mozliwosci.
Zastosowanie
. maszyny pakujace,
. gietarki,
*  wyciskarki, systemy napetniania zbiornikéw ciecza.

2011-08-11 6.2-3
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WARIANT 4 — sterownik VersaMax Micro z ekspanderami  do pozycjonowania MicroMotion

sterownik VersaMax Micro modut rozszerzen Motion modut rozszerzen Motion
(ekspander) (ekspander)

kabel kabel
do podtaczenia do podtgczenia
ekspandera ekspandera

Cechy charakterystyczne
«  funkcja kompensacji luzéw przektadni,
. programowa redukcja mechanicznych czestotliwosci rezonansowych,
. funkcja auto-tuningu serwonapedu,
. 32-bitowy akumulator pozycji,
. enkoder 10 000 impulséw/obrét,
. do jednego modutu do pozycjonowania osi mozna dotaczy¢ jedng lub dwie osie,

. programy MOTION wyzwalane sg przez lokalny sterownik VersaMax Micro w wersji Plus, ale realizowane sg przez moduty do po-
zycjonowania,

. zasoby systemu obejmujg 2 moduly do pozycjonowania i w sumie 4 osie,
. uzycie sterownika daje duzg elastycznos¢ tworzenia programu sterujgcego praca serwonapedu,
. rozwigzanie zapewnia duzg doktadno$¢ pozycjonowania osi.
Zastosowanie
. maszyny dozujace oraz pakujace,
. aplikacje typu wysun materiat i utnij na zadang dtugosc¢.
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WARIANT 5 — modut do pozycjonowania osi MicroMotion wyzwalany zdalnym sterownikiem

sterownik nadrzedny 90-30, RX3i lub VersaMax

RS lub Ethernet: Modbus

Cechy charakterystyczne
. funkcja kompensacji luzéw przektadni,
. programowa redukcja mechanicznych czestotliwosci rezonansowych,
. funkcja auto-tuningu serwonapedu,
. 32-bitowy akumulator pozycji,
. enkoder 10 000 impulséw/obrét,
¢ do jednego modutu do pozycjonowania osi mozna dotaczy¢ jedna lub dwie osie,

. programy MOTION wyzwalane przez zdalny sterownik, np. serii 90-30, RX3i lub VersaMax, realizowany przez modut do pozycjo-
nowania osi,

. komunikacja moze byc¢ realizowana tagczem RS (sterownik nadrzedny RX3i, 90-30, VersaMax) lub Ethernet (RX3i, 90-30),
. duza doktadnos$¢ pozycjonowania osi.

Zastosowanie
. budowa rozproszonej maszyny z wieloma serwonapedami.

2011-08-11 6.2-5
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ASTOR

WARIANT 6 — modut do pozycjonowania osi, sterowany sygnatem £10 V

sterownik nadrzedny RX3i, 90-30 lub VersaMax

sygnat sterujacy +/- 10V

enkoder

Cechy charakterystyczne
. funkcja kompensacji luzéw przektadni,
. programowa redukcja mechanicznych czestotliwosci rezonansowych,
. funkcja auto-tuningu serwonapedu,
. 32-bitowy akumulator pozycji,
. enkoder 10 000 impulséw/obrét,
. do jednego modutu do pozycjonowania osi mozna dotaczy¢ jedng lub dwie osie,

. sterowanie predkoscig, momentem sity lub mieszane (wtedy doprowadza sie dwa sygnaly sterujace),

. sygnat sterujacy wytwarzany jest w sterowniku nadrzednym. Sterownik nadrzedny moze realizowa¢ skomplikowane i rzadziej spo-

tykane polecenia (np. przerzut na ruchu na druga szpule).
Zastosowanie
. nawijarki,
. uktady mocowania elementéw, dokrecania $rub, zakretek, itp.,
. uktady zadawania predkosci posuwu (np. tasmociagu i innych uktadéw transportowych),
. napinacze odciggow.

6.2-6
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Podr eczniki

Wiecej informacji dotyczacych serwonapedéw mozna znalez¢ w nastepujacych podrecznikach:

Numer katalogowy Tytut

GFK-2471 VersaMax Micro PLC
MicroMotion Modules

GFK-2480 VersaMotion
Servo Motors and Amplfiers
User's Manual

Wszystkie podreczniki dostepne sg na stronie internetowej www.astor.com.pl w dziale ,Centrum techniczne”.
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6.3 SILNIKI

Silniki sg wykonywane na moce od 100 W do 3 kW i moment sity od 0,32 Nm do 14,32 Nm dla
pracy ciagtej i od 0,96 Nm do 42,96 Nm dla pracy przerywanej. Wystepuja wersje silnikow z
hamulcem statycznym oraz bez hamulca (wyjatkiem jest model 100 W, ktéry wykonywany jest
tylko w wersji bez hamulca).

Niemal wszystkie silniki serii VersaMotion moga pracowa¢ w sposéb ciagty z predkoscig 3000
obrotéw/min oraz chwilowg 5000 obrotéw/min. Silniki wyposazone sg w enkodery 2500 impul-
séw/obrot, co odpowiada generowaniu 10 000 impulséw/obrot w trybie A quad B.

Przy doborze silnika i wzmacniacza nalezy zwréci¢ uwage, aby wybrany silnik byt podtgczony
do kompatybilnego z nim, pod wzgledem mocy, wzmacniacza.

IC800VMM 30 L N KS E25

—‘7 T sprzezenie zwrotne

silnik VersaMotion

moc typ watka
rodzaj bezwtadnosci hamulec
moc rodzaj bezwtadnosci hamulec typ watka sprzezenie zwrotne

01-100 W L - niska bezwtadno$¢ N - brak KS - watek prosty, uszczelka E25 - enkoder 2500 impulséw/obrot
02 -200 W B - hamulec statyczny 24 V
04 - 400 W
07 - 750 W
10 - 1000 W
20 - 2000 W
30 - 3000 W

Numery katalogowe silnikow

SILNIKI BEZ HAMULCOW

Nr katalogowy Moc Znamionowy moment sity Predkos¢ znamionowa
IC800VMMO1LNKSE25 100 W 0.32 Nm 3000 obr/min
IC800VMMO2LNKSE25 200 W 0.64 Nm 3000 obr/min
IC800VMMO4LNKSE25 400 W 1.27 Nm 3000 obr/min
IC800VMMO7LNKSE25 750 W 2.39 Nm 3000 obr/min
IC800VMM10LNKSE25 1000 W 3.18 Nm 3000 obr/min
IC800VMM20LNKSE25 2000 W 6.37 Nm 3000 obr/min
IC800VMM30MNKSE25 3000 W 14.32 Nm 1500 obr/min

SILNIKI Z HAMULCEM

Nr katalogowy Moc Znamionowy moment sity Predkos¢ znamionowa
IC800VMMO2LBKSE25 200 W 0.64 Nm 3000 obr/min
IC800VMMO4LBKSE25 400 W 1.27 Nm 3000 obr/min
IC800VMMO7LBKSE25 750 W 2.39 Nm 3000 obr/min
IC800VMM10LBKSE25 1000 W 3.18 Nm 3000 obr/min
IC800VMM20LBKSE25 2000 W 6.37 Nm 3000 obr/min
IC800VMM30MBKSE25 3000 W 14.32 Nm 1500 obr/min

2011-08-11 6.3-1
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ZESTAWIENIE PARAMETROW SILNIKOW VERSAMOTION

Model IC800VMMO1LNKSE25 IC800VMMO2LNKSE25 IC800VMMO4LNKSE25 1IC800VMMO7LNKSE25
1IC800VMMO1LBKSE25 1IC800VMMO2LBKSE25 1IC800VMMO4LBKSE25 1C800VMMO7LBKSE25

Znamionowa moc 100 W 200 W 400 W 750 W

Znamionowy moment sity 0.32 Nm 0.64 Nm 1.27 Nm 2.39 Nm

Maksymalny moment sity 0.96 Nm 1.92 Nm 3.82 Nm 7.16 Nm

Znamionowa predkos$¢ 3000 obr/min 3000 obr/min 3000 obr/min 3000 obr/min

Predko$¢ maksymalna 5000 obr/min 5000 obr/min 5000 obr/min 5000 obr/min

Prad znamionowy 0.90 A 1.55A 2.60A 5.10A

Prad maksymalny 270A 4.65A 7.80 A 15.30 A

Moment bezwtadnosci wirnika 0.037E-4 kg m? 0.177E-4 kg m? 0.277E-4 kg m? 1.13E-4 kg m?

(bez hamulca)

Stata momentu sity KT 0.36 Nm/A 0.41 Nm/A 0.49 Nm/A 0.47 Nm/A

Rezystancja silnika 9.30Q 2.79Q 1.55Q 3.53Q

Induktancja silnika 32mH 24 mH 11 mH 6.3 mH

Klasa izolacji

klasa A (UL), klasa B (CE)

klasa A (UL), klasa B (CE)

klasa A (UL), klasa B (CE)

klasa A (UL), klasa B (CE)

Rezystancja izolacji

>100 MQ, DC 500 V

>100 MQ, DC 500 V

>100 MQ, DC 500 V

>100 MQ, DC 500 V

Wytrzymato$é izolacji

1500 VAC przez 60 s

1500 VAC przez 60 s

1500 VAC przez 60 s

1500 VAC przez 60 s

Masa bez hamulca 0.5kg 1.2kg 1.6 kg 3.0kg
Masa z hamulcem - 1.5kg 2.0kg 3.8 kg
Maksymalne obcigzenie pro- 784N 196 N 196 N 245N
mieniowe watka silnika

Maksymalne obcigzenie osiowe 39.2N 68 N 68 N 98 N
watka silnika

Moment bezwtadnosci silnkaz | - 0.192E-4 kg m? 0.30E-4 kg m? 1.18E-4 kg m?
hamulcem

Moment sity hamowania hamul- - 1.3 Nm 1.3 Nm 2.5Nm
ca (wartosci minimalne)

Zuzycie mocy przez hamulec (w | - 7.2 7.2 8.5
temperaturze 20°C)

Maksymalny czas zwolnienia - 10 ms 10 ms 10 ms
hamulca

Maksymalny czas odciggania - 70 ms 70 ms 70 ms
sprezyny hamulca przy przejsciu

do hamowania

Stopien wibracji 15 um 15 um 15 um 15 ym
Temperatura pracy 0+ +40°C 0 + +40°C 0 + +40°C 0 + +40°C
Temperatura przechowywania -10 + +80°C -10 + +80°C -10 + +80°C -10 + +80°C
Wilgotno$¢ wzgledna pracy (bez | 20 + 90% 20 + 90% 20 + 90% 20 + 90%
kondensacji)

Wilgotno$¢ wzglgdna przecho- 20 + 90% 20 + 90% 20 + 90% 20 + 90%
wywania (bez kondensacji)

Zdolno$¢ do pracy w wibracjach do25G do25G do25G do25G

Stopien zabezpieczen

IP65 (gdy sg zaréwno uzywane wodoszczelne ztgcza, jak i uszczelka na wale silnika)

Zgodno$¢ z normami

IEC60034-1, UL1004

®
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Model IC800VMM10LNKSE25 IC800VMM20LNKSE25 IC800VMM30MNKSE25
IC800VMM10LBKSE25 IC800VMM20LBKSE25 IC800VMM30LBKSE25

Znamionowa moc 1000 W 2000 W 3000 W

Znamionowy moment sity 3.18 Nm 6.37 Nm 14.32 Nm

Maksymalny moment sity 9.54 Nm 19.11 Nm 42.96 Nm

Znamionowa predkos$¢ 3000 obr/min 3000 obr/min 1500 obr/min

Predko$¢ maksymalna 5000 obr/min 5000 obr/min 3000 obr/min

Prad znamionowy 7.30 A 12.05 A 17.50 A

Prad maksymalny 21.90 A 36.15A 55.00 A

Moment bezwtadnosci wirnika 2.65E-4 kg m? 4 .A5E-4 kg m? 11.6E-4 kg m?

(bez hamulca)

Stata momentu sity KT 0.43 Nm/A 0.53 Nm/A 0.53 Nm/A

Rezystancja silnika 1.81Q 1.50 Q 0.32Q

Induktancja silnika 8.4 mH 3.45 mH 2.63 mH

Klasa izolacji

klasa A (UL), klasa B (CE)

klasa A (UL), klasa B (CE)

klasa A (UL), klasa B (CE)

Rezystancja izolacji

>100 MQ, DC 500 V

>100 MQ, DC 500 V

>100 MQ, DC 500 V

Wytrzymato$é izolacji

1500 VAC przez 60 s

1500 VAC przez 60 s

1500 VAC przez 60 s

Masa bez hamulca 4.3 kg 6.2 kg 21.3 kg
Masa z hamulcem 4.7 kg 7.2kg 25.5kg
Maksymalne obcigzenie pro- 490 N 490 N 490 N
mieniowe watka silnika

Maksymalne obcigzenie osiowe 98 N 98 N 98 N
watka silnika

Moment bezwtadnosci silnikaz | 3.33E-4 kg m? 4.953E-4 kg m? 14.39E-4 kg m?
hamulcem

Moment sity hamowania hamul- 12.0 Nm 12.0 Nm 13.5Nm
ca (wartosci minimalne)

Zuzycie mocy przez hamulec (w 19.4 19.4 30.0
temperaturze 20°C)

Maksymalny czas zwolnienia 10 ms 10 ms 20 ms
hamulca

Maksymalny czas odciggania 70 ms 70 ms 90 ms
sprezyny hamulca przy przej$ciu

do hamowania

Stopien wibracji 15 pm 15 um 15 uym
Temperatura pracy 0 + +40°C 0+ +40°C 0+ +40°C
Temperatura przechowywania -10 + +80°C -10 + +80°C -10 + +80°C
Wilgotno$¢ wzgledna pracy (bez | 20 + 90% 20 + 90% 20 + 90%
kondensacji)

Wilgotno$¢ wzglgdna przecho- 20 + 90% 20 + 90% 20 + 90%
wywania (bez kondensacji)

Zdolno$¢ do pracy w wibracjach do25G do25G do25G

Stopien zabezpieczen

IP65 (gdy sg zaréwno uzywane wodoszczelne ztacza, jak i uszczelka na wale silnika)

Zgodno$¢ z normami

IEC60034-1, UL1004

2011-08-11
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ZALEZNOSCI MOMENTU SILY OD PREDKOSCI
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6.4 WZMACNIACZE

Wzmacniacz nalezy dobrac¢ tak, aby byt kompatybilny pod wzgledem mocy, ze sterowanym
przez niego silnikiem.

IC800VMA 30 2

wzmacniacz VersaMotion —‘7 -‘V napiecie

moc
moc napiecie
01-100 W 2 -200 - 300 VAC, 1- lub 3-fazowe (100 - 750 W)
02 -200 W 2 -200 - 300 VAC, 3-fazowe (2 kW i 3 kW)
04 - 400 W
07 -750 W
10 - 1000 W
20 - 2000 W
30 - 3000 W
Numery katalogowe wzmacniaczy
Nr katalogowy Moc Zasilanie
IC800VMA012 100 W 1-fazowe 230 VAC
3-fazowe 230 VAC
IC800VMA022 200 W 1-fazowe 230 VAC
3-fazowe 230 VAC
IC800VMA042 400 W 1-fazowe 230 VAC
3-fazowe 230 VAC
IC800VMAQ72 750 W 1-fazowe 230 VAC
3-fazowe 230 VAC
IC800VMA102 1000 W 1-fazowe 230 VAC
3-fazowe 230 VAC
IC800VMA202 2000 W 3-fazowe 230 VAC
IC800VMA302 3000 W 3-fazowe 230 VAC

@ Przy zasilaniu 3-fazowym napiecie miedzyfazowe powinno wynosi¢ 170-255VAC, dlatego nalezy stosowac transformator obniza-
jacy napiecie.

2011-08-11 6.4-1



GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY VERSAMOTION ASTOR

SPOSOB INSTALOWANIA WZMACNIACZA

Prawidtowe zamontowanie wzmacniacza Nieprawidtowe zamontowanie wzmacniacza

9

®

s )

= | &= |1
\

)

MINIMALNA PRZESTRZE N, NIEZBEDNA DO EFEKTYWNEGO CHtODZENIA WZMACNIACZA

==

. 20,0 i 20,0

I

[ | =K |3

®

<
o
s}

Wszystkie wymiary podane w milimetrach.

®
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o

MINIMALNA PRZESTRZENIE POMIEDZY WZMACNIACZAMI W SZAFIE STEROWNICZEJ

50,0

e |

=1E—3E

40,0 10,0 10,0 10,0 40,0

50,0

Wszystkie wymiary podane w milimetrach.

O Z R
DOBOR WYLACZNIKOW | BEZPIECZNIKOW DO WZMACNIACZY

Nr katalogowy Wyj $ciowy pr ad zwarciowy Wyt acznik Bezpiecznik

IC800VMAO012 8.4 A (szczytowy) 5A 5A

IC800VMA022 8.4 A (szczytowy) 5A 5A

IC800VMA042 25 A (szczytowy) 10A 20 A

IC800VMAOQ72 42 A (szczytowy) 10 A 20A

IC800VMA102 60 A (szczytowy) 15A 25A

IC800VMA202 73 A (szczytowy) 30A 60 A

IC800VMA302 107 A (szczytowy) 30A 80 A
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PARAMETRY WZMACNIACZY VERSAMOTION

Nr katalogowy IC800VMAO012 IC800VMA022 IC800VMA042 | C800VMAOQ72

Moc 100 W 200 W 400 W 750 W

Zasilanie

llo$¢ faz/napiecie

zasilanie 1-fazowe lub 3-fazowe 230 VAC

Dopuszczalny zakres napiecia

1-fazowe: 200 + 255 VAC
3-fazowe: 170 + 255 VAC (miedzyfazowe)

Uwaga: serwonaped moze by¢ podtaczony do zasilania 3-fazowego, po zastosowaniu transforma-
tora w celu obnizenia napiecia miedzyfazowego.

Dopuszczalny zakres czestotliwosci

50/60 Hz +5%

System chtodzenia

naturalny obieg powietrza wymagany wentylator

Rozdzielczos$¢ enkodera / ilo$¢ impulséw
na obrét

2500 impulséw na obr6t / 10000 impulséw na obrét

Tryby strojenia

automatyczne / reczne

Hamowanie dynamiczne

TAK

Tryb kontrolowania pozycji

Rodzaj sterowania

sterowanie wewngtrznym parametrem lub impulsami dostarczonymi na wejscie

Maksymalna czestotliwos$é impulséw

500 kHz (Line driver) / 200 kHz (Open collector)

Elektroniczna przektadnia

przektadnia o podziale N/M, gdzie N: 1-32767, M: 1-32767 (1/50<N/M<200)

Tryb kontrolowania pr edko sci

Rodzaj sterowania

wewnetrznym parametrem lub wej$ciem analogowym

Parametry wejscia analogowego

Zakres napie¢ 0++10VDC
Rezystancja wej$ciowa 10 kQ
Stata czasowa 2.2 us

Dopuszczalny czas przeciazenia

8 s przy przeciazeniu ponizej 200%

Wyjscie analogowe

+8 VDC

Wejscia dwustanowe

zalgczenie serwonapedu, Reset, przelacznik zrédta wzmocnienia Gain, sygnat Pulse clear, zatrzasniecie niskiej
predkosci, aktywacja ograniczenia predkosci/momentu sity, zatrzymanie awaryjne Emergency Stop, sygnaty z
czujnikéw krancowych potozenia, sygnat Pulse inhibit, ruchy serwisowe JOG w przéd i w tyt

Wyijécia dwustanowe

gotowos$¢ serwonapedu, zataczenie serwonapedu, zerowa predko$é, osiaggniecie zadanej predkosci, pozycjo-
nowanie zakonczone, przekroczono limit momentu sity, wyjécie alarmowe btedu serwonapedu, hamowanie
elektromagnetyczne, procedura kalibrowania zakonczona

Zabezpieczenia i alarmy

przekroczenie dopuszczalnego pradu, przekroczenie dopuszczalnego napiecia, za niskie napiecie, przegrzanie
silnika, btad rozpraszania energii wstecznej, za duze obciazenia, za duza predkos¢, nieprawidtowe sterowanie
pozycja za pomoca impulséw zewnetrznych, za duza odchytka, btad przekroczenia czasu Watchdog, btad
enkodera, btad strojenia, aktywowany wytacznik awaryjny (EMERGENCY STOP), btad przekroczenia zakresu
roboczego, za wysoka temperatura tranzystoréw kluczujacych IGBT, btad pamieci, btad komunikacji z proceso-
rem DSP, btad komunikacji po taczu szeregowym, brak jednej lub wigcej fazy zasilania, btad zapisu komendy,
zabezpieczenie przeciwzwarciowe terminala z zaciskami U, V, W, CN1, CN2, CN3

Porty komunikacyjne

RS232 / RS485 / RS422

Parametry srodowiskowe

Miejsce zainstalowania

wewnatrz budynku, ale nie w miejscu bezposredniego nastonecznienia, w miejscu nie narazonym na gazy lub
ciecze powodujgce korozje, z daleka od mgty olejowej, tatwopalnego gazu, pytow, itp.

Wysokos$¢ n.p.m.

nie wyzej niz 1000 m n.p.m.

Temperatura pracy 0 +55°C
jezeli temperatura przewyzsza 55°C, to wymagane jest chtodzenie wentylatorem
Temperatura przechowywania -20 + 65°C

Wilgotno$é wzgledna

0 +90% bez kondensacji

Wibracje

9.80665 m/s (1 G) przy mniej niz 20 Hz
5.88 m/s (0.6 G) przy czestotliwosci 20 + 50 Hz

Zabezpieczenia przed zwarciem

zabezpieczone sg zaciski U, V, W, CN1, CN2, CN3

Certyfikaty, zgodno$¢ z normami

IEC/EN 61800-5-1, UL 508C, TUV, C-tick

®
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Nr katalogowy IC800VMA102 IC800VMA202 IC800VMA302
Moc 1000 W 2000 W 3000 W
Zasilanie

llo$¢ faz/napiecie

zasilanie 1-fazowe lub 3-fazowe zasilanie 3-fazowe 230 VAC

230 VAC

Dopuszczalny zakres napigcia

1-fazowe: 200 + 255 VAC
3-fazowe: 170 + 255 VAC

170 + 255 VAC

Dopuszczalny zakres czestotliwosci

50/60 Hz +5%

System chtodzenia

wymagany wentylator

Rozdzielczos$¢ enkodera / ilo$¢ impulséw
na obroét

2500 impulséw na obr6t / 10000 impulséw na obrét

Tryby strojenia

automatyczne / reczne

Hamowanie dynamiczne

TAK

Tryb kontrolowania pozycji

Rodzaj sterowania

sterowanie wewnetrznym parametrem lub impulsami dostarczonymi na wejscie

Maksymalna czestotliwos$é impulséw

500 kHz (Line driver) / 200 kHz (Open collector)

Elektroniczna przektadnia

przektadnia o podziale N/M, gdzie N: 1-32767, M: 1-32767 (1/50<N/M<200)

Tryb kontrolowania predkosci

Rodzaj sterowania

wewnetrznym parametrem lub wej$ciem analogowym

Parametry wejscia analogowego

Zakres napie¢ 0++10VDC
Rezystancja wej$ciowa 10 kQ
Stata czasowa 2.2 us

Dopuszczalny czas przeciazenia

8 s przy przeciazeniu ponizej 200%

Wyjscie analogowe

+8 VDC

Wejscia dwustanowe

zalgczenie serwonapedu, Reset, przelacznik zrédta wzmocnienia Gain, sygnat Pulse clear, zatrzasniecie niskiej
predkosci, aktywacja ograniczenia predkosci/momentu sity, zatrzymanie awaryjne Emergency Stop, sygnaty z
czujnikéw krancowych potozenia, sygnat Pulse inhibit, ruchy serwisowe JOG w przéd i w tyt

Wyijécia dwustanowe

gotowos$¢ serwonapedu, zatgczenie serwonapedu, zerowa predko$é, osiagniecie zadanej predkosci, pozycjo-
nowanie zakonczone, przekroczono limit momentu sity, wyjécie alarmowe btedu serwonapedu, hamowanie
elektromagnetyczne, procedura kalibrowania zakonczona

Zabezpieczenia i alarmy

przekroczenie dopuszczalnego pradu, przekroczenie dopuszczalnego napiecia, za niskie napiecie, przegrzanie
silnika, btad rozpraszania energii wstecznej, za duze obcigzenia, za duza predkos$é, nieprawidtowe sterowanie
pozycja za pomoca impulséw zewnetrznych, za duza odchytka, btad przekroczenia czasu Watchdog, btad
enkodera, btad strojenia, aktywowany wytacznik awaryjny (EMERGENCY STOP), btad przekroczenia zakresu
roboczego, za wysoka temperatura tranzystoréw kluczujacych IGBT, btad pamieci, btad komunikacji z proceso-
rem DSP, btad komunikacji po taczu szeregowym, brak jednej lub wigcej fazy zasilania, btad zapisu komendy,
zabezpieczenie przeciwzwarciowe terminala z zaciskami U, V, W, CN1, CN2, CN3

Porty komunikacyjne

RS232 / RS485 / RS422

Parametry $rodowiskowe

Miejsce zainstalowania

wewnatrz budynku, ale nie w miejscu bezposredniego nastonecznienia, w miejscu nie narazonym na gazy lub
ciecze powodujgce korozje, z daleka od mgty olejowej, tatwopalnego gazu, pytow, itp.

Wysokos$¢ n.p.m.

nie wyzej niz 1000 m n.p.m.

Temperatura pracy 0 +55°C
jezeli temperatura przewyzsza 55°C, to wymagane jest chtodzenie wentylatorem
Temperatura przechowywania -20 + 65°C

Wilgotno$é wzgledna

0 +90% bez kondensacji

Wibracje

9.80665 m/s (1 G) przy mniej niz 20 Hz
5.88 m/s (0.6 G) przy czestotliwosci 20 + 50 Hz

Zabezpieczenia przed zwarciem

zabezpieczone sg zaciski U, V, W, CN1, CN2, CN3

Certyfikaty, zgodno$¢ z normami

IEC/EN 61800-5-1, UL 508C, TUV, C-tick
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ROZMIARY WZMACNIACZY 100 + 400 W
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Wszystkie wymiary podane w milimetrach.
Szeroko$é 75 mm
Wysokos$¢ 162 mm
Glebokosé 140 mm
Glebokos$¢ wraz z kablami 210 mm
Masa 1.5kg
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®

ROZMIARY WZMACNIACZY 750 W, 1 kW, 2 kW, 3 kW
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Wszystkie wymiary podane w milimetrach.

Szeroko$é 93 mm
Wysokos$¢ 162 mm
Glebokos¢ 191 mm
Glebokos$¢ wraz z kablami 261 mm
Masa 2.0 kg

®
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Moduly do pozycjonowania osi umozliwiajg realizacje precyzyjnego sterowania praca osi
poprzez kontrole pozycji, predkosci i momentu sity.

Modut pozycjonujacy umozliwia sterowanie maksymalnie dwdch osi. Do jednego sterownika
serii VersaMax Micro mozna podiaczy¢ maksymalnie dwa moduty pozycjonujace, co pozwala
w sumie na uzyskanie czterech osi sterowanych przez sterownik VersaMax Micro. W takim
przypadku serwonapedy serii VersaMotion pracujg jako element sktadowy sterownika serii
VersaMax Micro.

Mozna réwniez stosowa¢ moduty pozycjonujace bez sterownika VersaMax Micro. W przypad-
ku takiej pracy, praktycznie nie ma ograniczen co do ilosci serwonapedéw VersaMotion. Pracg
serwonapeddw zarzadza woéwczas nadrzedny sterownik, np. serii VersaMax lub 90-30, badz
tez panel operatorski Quickpanel CE.

Do modutu pozycjonujacego mozna zapisac 256 profili, definiujgcych rozmaite sktadowe ruchy
serwonapedu. Ruchy sktadowe tgczone sa w sekwencje. Sekwencja ruchéw przyporzadkowa-
na jest do konkretnej osi serwonapedu i moze sktada¢ sie maksymalnie z 499 ruchéw sktado-

wych.

Sterowanie pracg osi realizowane jest przez modut pozycjonujacy, jednakze o momencie
rozpoczecia sekwencji ruchéw decyduje przytaczony sterownik lub panel operatorski. Komuni-
kacja z modutem pozycjonujacym jest dwukierunkowa,; tzn. sterownik lub panel operatorski nie
tylko moze inicjalizowa¢ wykonywanie polecen, ale takze sledzi¢ status ich realizacji. W zalez-
nosci od sposobu podtaczenia modutu pozycjonujgcego do sterownika, wykorzystuje sie dwa
sposoby komunikacji sterownika lub panelu operatorskiego z modutem pozycjonujacym:

1. Port do poditgczania ekspanderéw, w przypadku, gdy stosowany jest sterownik Ver-
saMax Micro PLUS. Konfigurujac zasoby sterownika przydziela sie obszar pamieci
do obstugi modutu pozycjonujacego; jest to 8 stdw typu %Al oraz 8 stéw typu %AQ.
Za pomoca tych obszaréw pamieci wydawane sa polecenia przez sterownik, jak i
odczytywane sg parametry statusowe z modutu pozycjonujacego.

2. Dodatkowy port komunikacyjny, instalowany w module do pozycjonowania osi. Port
taki nalezy osobno zamowi¢; moze to by¢ RS232, RS485 lub Ethernet. Komunikacja
pomiedzy sterownikiem lub panelem operatorskim a modutem pozycjonujgcym od-
bywa sie z wykorzystaniem protokotu Modbus RTU (dotyczy tgcza szeregowego) lub
Modbus TCP (dotyczy tacza Ethernet). Wydanie polecenia polega na wpisaniu od-
powiedniej wartosci pod okreslony adres.

Roéwniez w pierwszym sposobie komunikacji korzystne jest doinstalowanie portu komunikacyj-
nego w module pozycjonujgcym, poniewaz za jego pomocg mozna programowac profile i
sekwencje ruchéw (na czas programowania zainstalowanie takiego portu jest konieczne).

6.5 MODULY (EKSPANDERY) POZYCJONUJ ACE

2011-08-11

6.5-1



GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY VERSAMOTION ASTOR

®

Wygl ad modutu pozycjonuj acego
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Przetaczniki konfiguracyjne DIP

Ve

Gniazdo na opcjonalny port komunikacyjny
Diody statusowe LED
Port przytaczeniowy rozszerzen

Zdejmowalne listwy przytaczeniowe

@EO®EO®O

Zaczep do mocowania na szynie DIN

Numery katalogowe modutéw pozycjonuj  acych VersaMotion

Nr katalogowy Opis
1C200UMMO002 Modut (ekspander) pozycjonujacy, 2 osie, zasilanie 24 VDC
1IC200UMM102 Modut (ekspander) pozycjonujacy, 2 osie, zasilanie 120/240 VAC

Numery katalogowe dodatkowych kart portéw komunikac yjnych do sterownikéw VersaMax Micro Plus (tzn. jed nostek 20-, 40- i 64-
punktowych)

Nr katalogowy Opis
IC200USB001 Port RS232
1IC200USB002 Port RS485
IC200UEMO01 Port Ethernet

@ W module pozycjonujacym mozna zainstalowac¢ tylko jedng karte komunikacyjna.

®
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o

Wygl ad karty portu RS232 oraz RS485

2

q D
o oo
O O|O O

@ Miejsce na opcjonalna pamie¢ Flash
@ Gniazdo portu komunikacyjnego

Wygl ad karty portu Ethernet

: 2

@ Miejsce na opcjonalna pamie¢ Flash
@ Gniazdo portu komunikacyjnego

Opcjonalnie profile i sekwencje ruchéw moga zosta¢ zapisane na wymiennej, nieulotnej pamieci Flash (pamie¢ zamawiana jest osobno).

2011-08-11 6.5-3
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Numer katalogowy wymiennej pami

eci Flash

Nr katalogowy

Opis

1IC200UMB001

Karta z dodatkowa pamieciag Flash 128 kB

o

O

]| on
L[ oFF

W przypadku wykorzystywania modutu pozycjonujgcego i sterownika VersaMax Micro, nie jest wymagane pisanie programu w sterowniku,
sterujgcego pracg osi przy pomocy komend MOTION. Program w sterowniku do obstugi osi ogranicza sie do wydawania komend przez
wpisanie ich kodéw pod odpowiednie adresy.

Zastosowanie modutu pozycjonujgcego umozliwia uzyskanie wigkszej doktadnosci pozycjonowania osi.

Diody sygnalizacyjne LED

Modut pozycjonujacy ma szereg diod sygnalizacyjnych, stuzacych do kontroli zasilania, gotowosci do pracy modutu oraz jego wejs¢ i wyjs¢.

x

Z m Z S W ow

=)} < © = x 14

g o =5 3 o @ &

POW @ ® ®© © ® 0 @8 @ O AxisA
Status @ ® ®© 9 ¢ © ®@ ¢ @ AxisB
sT1 @ O OO O0OO0OO0OO0oOO0
St2 @ O O OO0 O0OO0O0

O O O OO O OO0
Dioda LED Kolor $wiecenia Opis
POW zielony wskazuje obecnos¢ zasilania jednostki pozycjonujgcej
OK zielony brak btedéw w jednostce pozycjonujacej
ST1 zielony brak btedéw dla osi (A i B)
ST2 zielony sygnalizuje zapisywanie profilu do pamieci FLASH
RUN zielony o$ w trakcie pracy
STB zielony 0$ w stanie wstrzymania i gotowosci
MAN zielony sterowanie osig w trybie recznym
JF/JIR zielony ruchy serwisowe Jog (do przodu lub do tytu)
CME czerwony btad wydanej komendy
ORE czerwony btad zgtoszony przez wytacznik krancowy gérny lub dolny
ES czerwony aktywowany wytacznik bezpieczenstwa (Emergency Stop)
DR czerwony brak sygnatu na wejsciu Drive OK/Ready
S zielony sygnalizuje, ze modut pracuje w trybie samodzielnym (Standalone)

®
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Opis zaciskéw przyt aczeniowych

24+ | NC [ NC [cwi+[ccwi[CH1A+[CH1B+[CH1Z+[HSR1+[ HL1 [ RO1 [ JF1 | DR1 [ com1| MA1B

24- [ NC [ NC [ cwi- [cCW1-| CH1A-[ CH1B-[ CH1Z-[HSR1-[ COIN1| FO1 | FE1 | JR1 | ES1 [ MA1A]

Wejscia osi 1

Wejscia osi 2

| POW [ NC | cw2- [ccw2-] CH2A- | CH2B- [ CH2z- [HSR2-[coIN2| Fo2 | FE2 [ JR2 | ES2 [ MA2A [ NC

POW [ FG [ NC [ cw2+[ccw2+[CH2A+|CH2B+[ CH2z+[HSR2+| HL2 | RO2 | JF2 | DR2 | COM2 [ MA2B |

| =

4-
1C200UMMO002
24+
1C200UMMO002
Os A Os B Typ Opis
CW1+ (PLSP) CW2+ (PLSP) wyjscie
CW1- (PLSN) CW2- (PLSN) wyjscie wyjscie ‘Pulse Output’, sktadajace sie z sygnatu impulsowego i sygnatu decydujacego o kierun-
CCW1+(SIGP) | CCw2+ (SIGP) | wyjscie ku ruchu
CCW1- (SIGN) CCW?2- (SIGN) wyjécie
CH1A+ CH2A+ wejécie o
wejécie enkoderowe, sygnat A
CH1A- CH2A wejscie
CH1B+ CH2B+ wejscie .
wejscie enkoderowe, sygnat B
CH1B- CH2B wejécie
CH1z+ CH2Z+ wejscie L
wejscie enkoderowe, sygnat Z
CH1z- CH2z wejscie
HSR1+ HSR2+ wejécie . . . . .
wyzwalanie ruchu na pozycje ‘Registration Move Distance’
HSR1- HSR2- wejécie
HL1 HL2 wejscie sygnat z wytacznika krancowego HOME
COIN1 COIN2 wejscie sygnat zakonczenia pozycjonowania
FO1 FO2 wejécie sygnat z wytacznika krancowego dla ruchu przeciwnie do wskazéwek zegara
RO1 RO2 wejscie sygnat z wytacznika krancowego dla ruchu zgodnego ze wskazéwkami zegara
JF1 JF2 wejscie polecenie ruchu serwisowego przeciwnie do wskazéwek zegara
JR1 JR2 wejscie polecenie ruchu serwisowego zgodnie ze wskazéwkami zegara
FE1 FE2 wejécie sygnat zmiany predkosci. Uzywany jest do chwilowego zmniejszenia predkosci
DR1 DR2 wejscie sygnat ‘Operacja OK/ Gotowy’
ES1 ES2 wejécie sygnat z wytacznika bezpieczenstwa EMERGENCY STOP
CoM1 COoM2 masa
MA1A MA2A wejscie nie uzywane, zarezerwowane
MA1B MA2B wejscie nie uzywane, zarezerwowane

2011-08-11
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Ogoélny schemat pot aczen
Prosze zwr6ci¢ uwage na rodzaj wigcznikéw (normalnie otwarty oraz normalnie zamkniety).
wzmacniacz
Serwo
: CON jo—5 o—
. Ccw+
- cw- HL |0—0 o0—
CCW+
- CCW- FO ©O—0O O—
: RO |0—0 o0—
> am s
- CHA- FE [©0—0O O—
DI s
: CHB- JF O0——O0 O—
i —
: CHz- JR 0—0 00—
Zs HSR+ DR ©0—0O O—
: HSR-
: ES 0—O0 o—
............... 24+
ov
POW -
cM  o— —
POW . { |- :
+ -
FG
Przyktadowy schemat pot aczen modutu pozycjonuj acego ze wzmacniaczem VersaMotion
modut wzmacniacza serwo moduty micromotion
PULS-P |
T8 pusnel .-
S 5 Sk
_ SIGN-P ] EE
*@o [ sionNP | . S §
g
* Im dtuzszy kabel potaczeniowy, tym wieksze sg wprowadzane znieksztalcenia fali prostokatnej. Moze to skutkowaé niewtasciwym

rozpoznawaniem sygnatu przez wzmacniacz serwo. Dlatego nalezy stosowac jak najkrétsze kable potgczeniowe. Zaleca sie uzywa-
nie kabli o dtugosci nie wiekszej niz 5 m.

Nadrzedng zasada jest uziemianie ekranowania kabli potaczeniowych tylko po stronie odbiorczej (przy wejsciach). Jednakze,
@ jezeli wiekszg skutecznos¢ eliminaciji zaktécen osigga sie innymi sposobami, to mozliwe sg odstepstwa od powyzszej zasady.

®
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Podt gczanie obwodu wyt agcznika awaryjnego EMERGENCY STOP

Modut pozycjonujacy IC200UMMO002 przestanie dziata¢ po czasie 20 ms od momentu odtgczenia zasilania. Modut pozycjonujacy
IC200UMM102 przestanie dziata¢ dopiero po czasie 1,1 s od momentu odtaczenia zasilania. Jezeli zasilanie zostanie odtaczone na krotszy
czas, nie zostanie to zarejestrowane przez modut.

W przypadku, gdy wymagana jest natychmiastowa reakcja na odciecie zasilania, nalezy podtgczy¢ normalnie otwarty przekaznik EStop do
zaciskow zasilania modutu pozycjonujacego. Odciecie napiecia zasilajgcego ten przekaznik spowoduje przerwe w obwodzie bezpieczen-
stwa i aktywowanie EMERGENCY STOP. Czas zwioki w tym przypadku uzalezniony jest od op6znienia uzytego przekaznika i ustawionego
w module pozycjonujacym parametru Emergency Stop: Fast lub Decelerated. W tym typie instalacji nalezy pamieta¢ o koniecznosci odcie-
cia napiecia doprowadzonego do zasilacza w przypadku, gdy dochodzi do odcigcia napigcia zasilajacego sterownik i modut pozycjonujacy.

W przypadku, gdy wraz z modutem pozycjonujacym wykorzystywany jest sterownik VersaMax Micro, obydwa te urzadzenia
@ musza by¢ zasilane z tego samego zrédta.

modut pozycjonujacy wzmacniacz serwo
ES2 Pulse Output Pulse Input
przycisk
ESTOP DR [« Servo Ready (SRDY)
—0| o ES1
Emergency Stop (ES)
Home Position —O/O—
wyjscie zasilania 24V
wejscie zasilania AC
sterownik VersaMax Micro
Q1 » Pulse Clear (CCLR)
przekaznik Q2 » Servo On (SON)
ESTOP wejscie zasilania AC
O O - —
wejscie zasilania AC
J ukfad odtaczania
YYYN napiecia zasilajacego
o b
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Ustawianie przet acznikéw DIP

Przetgczniki DIP znajduja sie pod klapka, na czotowej czesci sterownika. Stuzg do konfigurowania predkosci transmisji przez dodatkowy
port komunikacyjny, trybu pracy modutu pozycjonujacego i dodatkowej pamieci Flash.

Fabryczne ustawienia przetacznikéw DIP sg nastepujace:

1 2 3 4
Opis funkcji przet agcznikow
Przetacznik Opis
1 Predko$¢ komunikacji modutu pozycjonujacego z karta dodatkowego portu komunikacyjnego.

ON — uzycie ustawien zapisanych w module pozycjonujacym; ustawienia sg wgrywane za pomocg oprogramowania
narzedziowego.
OFF — ustawienie 57.6 kbps, 8 bitéw danych, kontroli nieparzystosci EVEN, 1 bitu stopu.

2 Wybor trybu pracy: samodzielny lub jako modut rozszerzajacy sterownika VersaMax Micro Plus.
ON - praca samodzielna.

OFF — praca jako modut rozszerzajacy (ekspander). Uwaga: przetacznik ten musi by¢ odpowiednio ustawiony przed
dotaczeniem modutu pozycjonujgcego do sterownika VersaMax Micro Plus.

3 Konfigurowanie dodatkowej karty pamieci Flash.
ON — wymusza skopiowanie parametréw z karty pamieci do wewngtrznej pamieci modutu pozycjonujacego.

OFF — przy zataczeniu zasilania nie zostang przepisane parametry z karty pamieci do wewnetrznej pamigci modutu
pozycjonujacego. Jezeli parametry zapisane do wewnetrznej pamieci modutu pozycjonujacego majg by¢é w nim
pamigtane, to przed zainstalowaniem karty pamigci Flash nalezy ustawi¢ ten przetacznik w pozycje OFF.

4 Uzywany do cel6w serwisowych; powoduje wejscie w tryb ‘boot mode’.
Nie nalezy przestawia¢ tego przetacznika.

Instalowanie modutéw na osobnych szynach DIN

Jezeli zachodzi potrzeba zainstalowania modutéw pozycjonujgcych jeden nad drugim, to nalezy zachowaé¢ minimalne odlegtosci od korytek
z kablami przytaczeniowymi, w celu zapewnienia chtodzenia grawitacyjnego.

Jezeli moduty pozycjonujace bytyby dotgczane do sterownika VersaMax Micro Plus, to zamiast krétkiego kabla taczacego modut pozycjonu-
jacy ze sterownikiem (o dtugosci 0.1 m) mozna zastosowac dtuzszy kabel potaczeniowy. Kabel o dlugosci 0.1 m jest dostarczany razem z
modutem pozycjonujacym, kable diuzsze zamawia sie osobno.

Numer katalogowy Opis

1C200CBL501 Kabel do podtaczania modutéw rozszerzen sterownika VersaMax Micro, dlugo$¢ 0.1 m (5 kabli w paczce)
IC200CBL505 Kabel do podtaczania modutéw rozszerzen sterownika VersaMax Micro, dlugo$¢ 0.5 m (1 kabel w paczce)
IC200CBL510 Kabel do podtaczania modutéw rozszerzen sterownika VersaMax Micro, dlugo$¢ 1 m (1 kabel w paczce)

®

6.5-8 2011-08-11



ASTOR

GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY VERSAMOTION

Wymiary monta zowe modutu pozycjonuj acego
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ASTOR

Minimalne odlegto $ci pomi edzy komponentami w szafie steruj

acej, w celu zapewnienia chtodzenia grawitacyjnego
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Separowanie zasilania

Zasilanie modutu pozycjonujacego, sygnatéw wej$¢/wyjs¢ i pozostatego wyposazenia, powinno by¢ odseparowane od siebie. W przypadku,
gdy jednak do dyspozyciji jest jedno zrodio zasilania, nalezy zastosowac separacje np. za pomocg transformatorow.

gtéwne zrodto transformator filtr
zasilania przeciw-
zakiéceniowy

100 - 240 VAC H—» zasilanie sterownika / modutu
%D_» zasilanie sygnatow wejsé/wyjsé

> zasilanie dla innych urzadzen

@ Nalezy zachowa¢ odpowiednio duze odlegtosci pomiedzy zaciskami zasilania modutu pozycjonujacego i zasilania AC modutéw
wejséiwyjse.

O <— linia zasilajaca
(O | €— zasiianie AC modutow wejsciwyjse
o7x
=) < zasilanie modutu pozycjonujacego
) O zasilanie obwodéw DC
4

Wszystkie wymiary podane w milimetrach.

Parametry
Parametr Specyfikacja
Napigcie zasilajace AC: 100/110/120 VAC (50/60 Hz); 200/220/240 VAC (50/60 Hz)
DC: 24 VDC
Zakres napiecia zasilajacego 85 + 264 VAC
19.2 +30VDC
Dopuszczalny czas przerwy w zasilaniu AC: 10 ms przy napieciu 85 + 100 VAC; 20 ms przy napieciu 100 + 264 VAC
(modut pozycjonujacy nie wytaczy sie w DC: 10
takiej sytuacji) <10 ms
Temperatura pracy 0 +55°C
Temperatura przechowywania -10 + 75°C
Wilgotno$¢ wzgledna pracy i przechowywa- 5 + 95% bez kondensacji
nia
Odpornos¢ na wstrzasy zgodna z JIS C 0911
Odporno$¢ na zaktécenia elektryczne piki zaktocen 1500 V o szerokosci 100 ns oraz 1 ps
szumy statyczne 3000 V
Rezystancja co najmniej 20 MQ pomiedzy zaciskami zasilania AC (L, N) a zaciskiem do podtaczenia uziemienia (PE)
Odpornos¢ izolacji 1500 VAC przez 1 minute pomiedzy zaciskami zasilania AC (L, N) a zaciskiem do podtgczenia uziemienia
(PE)
Klasa uziemienia D
Wymagania $rodowiskowe nie moze by¢ narazony na zrace gazy, ciecze i ciata state
Rodzaj chtodzenia grawitacyjne
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Parametry funkcjonalne

Parametr

Specyfikacja

llo$¢ osi

2

Szybkos¢ wejsc licznikowych/enkoderowych

2 000 000 impulséw na sekunde

System pozycjonowania

Typ ruchu

zadawanie ruchu w sposéb absolutny + inkrementalny
zadawanie ruchu tylko w spos6b inkrementalny

Rodzaj ruchu

liniowy
obrotowy

Rodzaj jednostek dla instrukcji pozycjono-
wania

impulsy, mikrometry, cale, stopnie, definiowane przez uzytkownika

Zakres sterowania predkoscig

1+2MHz

Przyspieszanie i hamowanie

wg profilu liniowego lub krzywej ,S”

Czas op6znienia pomiedzy ruchami

0 + 32767 ms (zadawany w milisekundach)

Minimalne i maksymalne przyspiesza-
nie/hamowanie

1 +50 000 000 (impulséw/s2, mikrometréw/s2, cali/s2, stopni/s2, jednostek uzytkownika/s2)

Kompensacja luz6w miedzyzebnych

0 + 65 000 (impulséw/s2, mikrometrow/s2, cali/s2, stopni/s2, jednostek uzytkownika/s2)

Zakres ruchu (pojemno$¢ akumulatora)

+2 147 483 647 + -2 147 483 648 (impulséw/s2, mikrometrow/s2, cali/s2, stopni/s2, jednostek uzytkowni-
ka/s2)

Rodzaj pracy wyjscia impulsowego

generator impulséw Pulse Train (zgodnie lub przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara)
generator sygnatu zegarowego i kierunku (Clock + Direction)

Informacje o pozycjonowaniu

llos¢ profili ruchu

256 (w pamigci nieulotnej)

Metoda wyzwalania ruchu

program sekwencyjny w sterowniku PLC
polecenia przesytane za pomoca protokotu Modbus RTU

Tryb pracy

automatyczny
reczny

Funkcja kalibracji (Home)

Free Homing — przyjecie biezacej pozycji jako pozycji odniesienia

Low-Speed Homing — wyznaczanie pozycji odniesienia przy matej predkosci

High-Speed Homing (OFF edge) — wyznaczanie pozycji odniesienia przy zboczu opadajacym czujnika Home
Position Limit Switch

High-Speed Homing (marker pulse) — wyznaczanie pozycji odniesienia przy zerowym sygnale z czujnika
Home Position Limit Switch i narastajacym zboczu sygnatu Marker z enkodera

Wyzwalanie ruchéw serwisowych (Jog)

wejsciem dwustanowym
komenda

Praca automatyczna

generowanie impulséw wyjsciowych zgodnie z realizowanym profilem, z tabeli sekwencji

Funkcja nadpisywania predkosci

programowa predkos$¢ moze by¢ przeskalowana w zakresie 1 + 100% (w jednostkach 1%); polega to na
przemnozeniu programowej predkosci przez zadany wspotczynnik skalowania

Obszar pamieci do komunikacji ze sterowni-
kiem PLC, przy pracy jako modut rozszerzen

8 szesnastobitowych stéw wejéciowych i 8 szesnastobitowych stow wyjsciowych

®
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Parametry wej $é/wyj$¢

Parametr

Specyfikacja

Rodzaj pracy wyj $cia impulsowego

Generator impulséw Pulse Train (zgodnie lub przeciwnie do ruchu wskazoé-

wek zegara)

wyjscie typu line driver

Generator sygnatu zegarowego i kierunku (Clock + Direction)

wyjscie typu line driver

Napiegcia graniczne dla wyj $cia impulsowego

Minimalne napiecie w stanie ON 24V

Maksymalne napiecie w stanie OFF 04V

Napiecia graniczne dla wejscia impulsowego

Minimalne napiecie w stanie ON 24V

Maksymalne napiecie w stanie OFF 04V

Parametry wej$¢ sterujgcych

Maksymalne napiecie 28.8vDC

Impedancja wejéciowa okoto 5.6 kQ

Prad wejscia okoto 4.3 mA przy napieciu 24 VDC

Minimalne napiecie w stanie ON 15V

Maksymalne napiecie w stanie OFF 5V

Maksymalny czas wytaczania 1ms

Maksymalny czas wylaczania 1ms

Rodzaj polaryzacji dowolny

Typ izolacji optoizolacja
Zgodno $¢ z normami

Rodzaj normy Uwagi

Industrial Control Equipment [Safety] UL508 Woydany przez Underwriters Laboratories dla wersji B i p6zniejszych
CSA C22.2 No 142-M1987
Hazardous Locations [Safety] Class I, UL1604 Wydany przez Underwriters Laboratories dla wersji B i p6zniejszych

DivlIl,A,B,C,D

CSA C22.2 No 142-M1987

European EMC & LVD Directives

CE

Obowigzuje dla wszystkich modeli

Parametry srodowiskowe

Parametr

Norma

Warunki badania

Odporno$¢ na wibracje

IEC68-2-6, JISC0911

1G @57 +500 Hz, 0.15 mm p-p @10 + 57 Hz

Odporno$¢ na uderzenia IEC68-2-27, JISC0912 15G,11ms
Temperatura pracy 0+55°C
Temperatura przechowywania -10 ++75°C

Wilgotno$¢ wzgledna

5 + 95% bez kondensacji

Zabezpieczenie obudowy

IEC529

IP54 (zabezpieczenie przed kurzem i zachlapaniem)

Izolacja dieelektryczna

UL508, UL840, IEC664

1.5 kV dla modutu zasilanego napigciem z zakresu 51 + 250 V

2011-08-11
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Odporno $¢€ na czynniki zewn etrzne

Parametr Norma Specyfikacje
) +4.0 kV (przewodnik)
Roztadowanie elektrostatyczne EN 61000-4-2 )
+8.0 kV (powietrze)
Odpornosé na fale radiowe EN 61000-4-3 Iia;//m (fala niemodulowana), 80 + 1000 MHz, 80% AM, fala sinusoidalna 1
n . . 10 V/m (fala niemodulowana), 900+5 MHz, 100% AM (fala kwadratowa 200
Odporno$¢ na telefonie komérkowa, ENV 50204 Hz 0 wsp6lczynniku wypelnienia 50%)
Odpornosé na szybkie stany nie EN 61000-4-4 *2.2 kV (dotyczy Za‘f"'fjlifza)" )
ustalone +1.1 kV (dotyczy wejs¢ i wyjsc)
+2.2 kV, w trybie z zaciskiem wspélnym (dotyczy zasilacza
Zabezpieczenie przed przepieciami EN 61000-4-5 ) Y ) e polnym ( y y )
+1.1 kV, w trybie z réznicowym (dotyczy zasilacza)
Przewodzenie zaklécer radiowych EN 61000-4-6 10 Vrms, 0.15 + 80 MHz, 80% AM, 1 kHz fala sinusoidalna (dotyczy zasila-

cza, wejs¢ wyjscé)

Spadek napigcia zasilania

EN 61000-4-11

30% Nom., 10 ms

Przerwa w zasilaniu

EN 61000-4-11

>95% Nom., 10 ms

Wahanie napigcia zasilajacego

EN 61000-4-11

20% Nom. 10 s

30 dBpV/m, 30 + 230 MHz (mierzone przy 30 m)

Emitowanie zakiocen EN 55011 37 dBpV/m, 230 + 1000 MHz (mierzone przy 30 m)
Przewodzenie zakiocen EN 55011* ;gjgg ggﬂx g;i;g;m;—lz
* Ograniczenia normy EN 55011 sg zgodne z ograniczeniami wyspecyfikowanymi w EN 55022, CISPR 11, CISPR 22 oraz 47 CFR 15.

®
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Ztacza i terminale przyt gczeniowe wyst epujace we wzmacniaczu

6.6 TERMINALE PRZYtL ACZENIOWE | KABLE

Oznaczenie zacisku

Opis

Uwagi

L1, L2 zasilanie obwodéw sterujgcych obwody sterujgce wzmacniacza wymagajq zasilenia jednofazowego 230 VAC
wzmacniacza

R,S, T gtéwne zasilanie wzmacniacza to zrédto zasilania jest wykorzystywane do wytworzenia napie¢ zasilania silnika
jezeli silnik pozwala na zasilanie 1-fazowe, to nalezy je wprowadzi¢ na zaciski R i S
jezeli silnik pozwala na zasilanie 3-fazowe, to nalezy je doprowadzi¢ do zaciskow R, Si T
nalezy potaczy¢ zacisk R z L1 oraz zacisk S z L2, aby dostarczy¢ 1-fazowe napigcie
zasilania do obwodoéw sterujacych wzmacniacza

uU,V,w wyjscia do zasilania silnika do wyj$¢ tych nalezy podtaczyé¢ silnik, zgodnie z podang kolorystyka; informacje o kolory-

FG styce zamieszczone sa w dalszej czesci dokumentacii

P,D,C zaciski do przylaczenia rezystora dla rezystora wewnetrznego: nalezy upewni¢ sie, ze obwod jest zamkniety pomigedzy

do rozpraszania energii

zaciskami P i D oraz, ze pomigdzy zaciskami P i C obwod jest otwarty

dla rezystora zewnetrznego: nalezy dotaczy¢ rezystor do rozpraszania energii pomiedzy
zaciski P i C oraz upewni¢ sie, ze pomiedzy zaciskami P i D obwdd jest otwarty

uziemienie ochronne (dwa zaciski)

uzywane do uziemiania serwonapedu

CN1

zlacze wejsé/wyjsc

uzywane do podiaczenia zewngtrznych sygnatow

szczegbtowe informacje znalez¢ mozna w dokumentacji GFK-2471 w akapicie “In-
put/Output Interface Connector CN1”

CN2

zlgcze do podiaczenia enkodera

do podtaczenia enkodera uzywane sa nastepujace sygnaty: A, /A, B, /B, Z, /Z, +5 V, GND
szczegbtowe informacje znalez¢ mozna w dokumentacji GFK-2471 w akapicie “Equipment
Connections and Wiring”

CN3

zlgcze z szeregowymi portami
komunikacyjnymi

wykorzystywane do potgczenia np. z komputerem PC

szczegobtowe informacje znalez¢ mozna w dokumentacji GFK-2471 w akapicie “Serial
Communication Connector CN3”

Zaciski U, V, W, CN1, CN2, CN3 posiadajg zabezpieczenie przeciwzwarciowe.

Dtugo $¢ kabli

W zakresie kabli stosowanych do serii VersaMotion, obowigzuje nastepujaca zasada kodowania ich dtugosci:

xxx = diugos¢ w jednostkach 0.1 m

Standardowe dtugosci kabli kodowane sg w nastepujacy sposob:

xxx = 030 kabel o dlugosci 3m
xxx = 050 kabel o dlugosci 5 m
xxx = 100 kabel o dtugosci 10 m
xxx = 200 kabel o dtugosci 20 m

Spos6b podt aczenia silnika do wzmacniacza

Silnik nalezy podtaczy¢ do zaciskéw U, V, W.

0o U czerwony
V biaty
0 o W szary (lub czarny)

2011-08-11
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Kable do enkodera

Zaleca sie stosowanie gotowych, fabrycznie wykonanych kabli.

Numer katalogowy Opis
IC800VMCEXxXx Kabel do potaczenia enkodera w silniku z wzmacniaczem (dla serwonapedéw o mocy od 100 W do 750 W)
IC800VMCE 1xxx Kabel do potaczenia enkodera w silniku z wzmacniaczem (dla serwonapedéw o mocy powyzej 1000 W)

Opis gniazd enkoderowych znajduj acych si e w silnikach

Moc serwonap edu Numer katalogowy silnika 7t acze enkoderowe Typ wtyku przyt aczeniowego
100 W IC800VMMO1LNKSE25
IC800VMMO2LNKSE25
200 W
IC800VMMO2LBKSE25
400 W IC800VMMO4LNKSE25 A
IC800VMMO4LBKSE25
IC800VMMO7LNKSE25
7sow IC800VMMO7LBKSE25
1 KW IC800VMM10LNKSE25
IC800VMM10LBKSE25
2 KW IC800VMM20LNKSE25 B
IC800VMM20LBKSE25
KW IC800VMM30LNKSE25
IC800VMM30LBKSE25
Typ wtyku przyt aczeniowego
AMP (1-172161-9) A IA B /B z 1z +5V GND Ekran
A 1 4 2 5 3 6 7 8 9
Typ wiyku przyt aczeniowego | IA B B z 1z +5V GND Ekran
AMP (1-172161-9)
B A B C D F G S R L

®

6.6-2 2011-08-11



ASTOR

GE INTELLIGENT PLATFORMS - SERWONAP EDY VERSAMOTION

Opis gniazda enkoderowego we wzmacniaczu

g

[ [ T | T ]

CN2

Numer zacisku przyt acze-

Numer zacisku w silniku

Numer zacisku w silniku

niowego w zt aczu CN2 Symbol (100 + 750 W) (1+3kW)
2 1z A6 G
4 IA A2 B
5 Al A
7 B A3 C
9 /B A4 D
10 z A5 F
14, 16 Zasilanie enkodera +5V A7 S
13,15 Zasilanie enkodera GND A8 R

Zalecany typ kabla do enkodera

Ponizej zamieszczono rekomendowane przekroje zyt kabla w przypadku samodzielnej budowy kabla do przytaczenia enkodera, dla przy-
padku gdy dtugos¢ kabla nie przekracza 20m. W przypadku dtuzszych kabli, nalezy podwoi¢ przekroje zyt.

Numer katalogowy
wzmacniacza

Przekroj zyty

llo $6 zyt

Nr specyfikacji kabla

IC800VMA012 AWG26 (0.13 mm) 10 2yt (4 pary) UL2464
IC800VMA022 AWG26 (0.13 mm) 10 2yt (4 pary) UL2464
IC800VMA042 AWG26 (0.13 mm) 10 2yt (4 pary) UL2464
IC800VMA072 AWG26 (0.13 mm) 10 2yt (4 pary) UL2464
IC800VMA102 AWG26 (0.13 mm) 10 2yt (4 pary) UL2464
IC800VMA202 AWG26 (0.13 mm) 10 2yt (4 pary) UL2464
IC800VMA302 AWG26 (0.13 mm) 10 2yt (4 pary) UL2464

jacego na wzmacniaczu.

@ Nalezy uzywac¢ kabli ekranowanych, o zytach skreconych parami. Ekran kabla powinien zosta¢ podtaczony do terminala uziemia-

2011-08-11
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Kable zasilaj ace silnik

Zaleca sie stosowanie gotowych, fabrycznie wykonanych kabli.

Numery katalogowe kabli zasilaj acych silnik bez hamulca

Numer katalogowy

Opis

IC800VMCPxxx kabel do podtaczenia zasilania dla silnika (dla serwonapedéw o mocy 100 + 750 W)
IC800VMCP 1xxx kabel do podtaczenia zasilania dla silnika (dla serwonapedéw o mocy 1 kW)
IC800VMCP2xxx kabel do podtaczenia zasilania dla silnika (dla serwonapedéw o mocy 2 kW i 3 kW)

Numery katalogowe kabli zasilaj acych silnik z hamulcem

Numer katalogowy

Opis

IC800VMCBXxx kabel do podtaczenia zasilania dla silnika i kabel do podtaczenia zasilania hamulca (dla serwonape-
déw o mocy 200 + 750 W)

IC800VMCB 1xxx ka}bel do podtaczenia zasilania dla silnika i kabel do podtgczenia zasilania hamulca (dla serwonape-
déw o mocy 1 kW)

IC800VMCB2xxx kabel do podtaczenia zasilania dla silnika i kabel do podtaczenia zasilania hamulca (dla serwonape-

déw o mocy 2 kW i 3 kW)

@ Silniki o mocy 100 W nie wystepuja w wersji z hamulcem.

Opis gniazd zasilaj acych, znajduj acych si e w silnikach

Moc silnika | Numer katalogowy silnika Zt  acze zasilania U, V, W /zt gcze hamulca elektromagnetycznego pg;;vtyku przyt aczenio-
100 W IC800VMMO1LNKSE25
@
35 200 W IC800VMMO2LNKSE25
E A
N 400 W IC800VMMO4LNKSE25
o)
750 W IC800VMMO7LNKSE25
200 W IC800VMMO2LBKSE25
£
(]
o
2 400 W IC800VMMO4LBKSE25 B
&
N
750 W IC800VMMO7LBKSE25
1 KW IC800VMM10LNKSE25
o IC800VMM10LBKSE25
= C
% IC800VMM20LNKSE25
< 2 kw
N IC800VMM20LBKSE25
2
=
£
8 IC800VMM30LNKSE25
= 3 kw D
£ IC800VMM30LBKSE25
&
N
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Typ wtyku przyt aczeniowego U W Masa lokalna ZH;:r}r;ukIelc, ZH;:r}r;uklezc,
A 1 3 4 - -
B 1 4 5 3 6
C F B E G H
D D F G A B

Cewka hamulca nie ma polaryzacji. Do zasilania cewki hamulca nalezy uzywac¢ zrddta o napieciu 24 VDC.

Zalecany typ kabla zasilaj acego silnik

Przy samodzielnej budowie kabla zasilajgcego silnik (kabel o diugosci nie przekraczajacej 30 m), rekomendowane przekroje zyt kabla sg

nastepujace:

Numer katalogowy wzmacnia-
cza

L1, L2

R, S, T

U Vv,w

P,C

IC800VMAO012

AWG16 (1.31 mm?)

AWG14 (2.00 mm?)

AWG14 (2.00 mm?)

AWG14 (2.00 mm?)

IC800VMA022

AWG16 (1.31 mm?)

AWG14 (2.00 mm?)

AWG14 (2.00 mm?)

AWG14 (2.00 mm?)

IC800VMA042

AWG16 (1.31 mm?)

AWG14 (2.00 mm?)

AWG14 (2.00 mm?)

AWG14 (2.00 mm?)

IC800VMA072

AWG16 (1.31 mm?)

AWG14 (2.00 mm?)

AWG14 (2.00 mm?)

AWG14 (2.00 mm?)

IC800VMA102

AWG16 (1.31 mm?)

AWG14 (2.00 mm?)

AWG14 (2.00 mm?)

AWG14 (2.00 mm?)

IC800VMA202

AWG16 (1.31 mm?)

AWG14 (2.00 mm?)

AWG14 (2.00 mm?)

AWG14 (2.00 mm?)

IC800VMA302

AWG16 (1.31 mm?)

AWG12 (3.31 mm?)

AWG12 (3.31 mm?)

AWG14 (2.00 mm?)
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ASTOR

Kable do komunikacji pot aczu szeregowym

Zaleca sie stosowanie gotowych, fabrycznie wykonanych kabli.

Ztacze do komunikacji pot aczu szeregowym (CN3)

Serwonaped moze zosta¢ za pomoca tego ztgcza podtgczony do komputera PC w celu programowania lub do nadrzednego systemu ste-
rowania. Na ztgczu dostepne sa trzy standardy portu szeregowego: RS232, RS485 i RS422. Najczesciej uzywany jest standard RS232,
jednakze ograniczeniem dla tego standardu jest odlegto$¢ transmisji, wynoszaca 15 m. Przy wiekszych odlegtosciach i przy taczeniu w sie¢
typu wielopunkt (multidrop), nalezy stosowa¢ RS422 lub RS485.

Kabel do komunikacji pot aczu szeregowym

()

Numer katalogowy

Opis

IC800VMCSO030

kabel do programowania/komunikacji po tgczu szeregowym, dtugosé 3 m

===

CN3

—

Numer zacisku przyt aczeniowego w zt aczu CN3 Nazwa sygnatu Opis
1 GND Masa
TX (RS232) Sygnat nadawczy RS232
RX+ (RS422) Dodatni sygnat odbiorczy RS422
4 RX (RS232) Sygnat odbiorczy RS232
RX- (RS422) Ujemny sygnat odbiorczy RS422
5 TX+ (RS422) Dodatni sygnat nadawczy RS422
TX- (RS422) Ujemny sygnat nadawczy RS422
6.6-6 2011-08-11
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Potaczenie pomiedzy komputerem i portem szeregowym CN3

)

Pin Pin

@ @G
ORORC)

© @ Q@

CN3

@ ®©®

(

[ ]
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Ztacze CN1 (do podt gczania sygnatéw wej s$ciowych/wyj $ciowych)

CN1
[ e
C\II:I : I:I I:IN: I:I
= H DH 0
g g 0p L
— . .
6] 0 HI] H
: |:| o |:|
il ‘9 |:l": -
;NI:I : I:ILD
Opis zaciskéw przyt aczeniowych
Numer Nazwa Opis Numer Nazwa Opis
zacisku zacisku
1 DO4+ Wyjscie binarne 26 DO4- Wyjécie binarne
2 DO3- Wyjécie binarne 27 DO5- Wyjécie binarne
3 DO3+ Wyijécie binarne 28 DO5+ Wyjécie binarne
4 DO2- Wyjscie binarne 29 - -
5 DO2+ Wyjscie binarne 30 DI8- Wejscie binarne
6 DO1- Wyjécie binarne 31 DI7- Wejscie binarne
7 DO1+ Wyijécie binarne 32 Dl6- Wejscie binarne
8 Di4- Wejscie binarne 33 DI5- Wejscie binarne
9 DI1- Wejscie binarne 34 DI3- Wejscie binarne
10 T PULL Jezeli jest uzywane wyjscie impulsowe typu
Di2- Wejscie binarne 35 HI otwarty kolektor, to zacisk 35 nalezy potaczy¢ z 17
11 COM+ Wejscie zasilania 12V - 24V 36 /SIGN WeJSC|e okreslajace kierunek dodatni dla sygna-
tow Pulse
12 GND Masa wyjéé analogowych 37 SIGN WeJSC|e okreslajace kierunek ujemny dla sygna-
tow Pulse
13 GND Masa wej$¢ analogowych 38 - -
14 - - 39 - -
15 MON2 Wyijécie analogowe nr 2 do monitorowania 40 - -
16 MON1 Wyjscie analogowe nr 1 do monitorowania 41 PULSE Wejscie Pulse -
17 VDD Wyjscie zasilania dla wejsé/wyjs¢ 42 V_REF Wejscie analogowe sterujace predkoscig
18 T_REF Wejscie analogowe sterujace momentem sity 43 /PULSE | Wejécie Pulse +
19 GND Masa wej$¢ analogowych 44 GND Masa wyj$¢ analogowych
20 vVee Wyjscie zasilania +12V dla sygnatéw analo- 45 COM- Masa zasilania VDD
gowych
21 OA Wyjscie sygnatu enkoderowego A 46 - -
22 IOA Wyjscie sygnatu enkoderowego /A a7 COM- Masa zasilania VDD
23 /0B Wyjécie sygnatu enkoderowego /B 48 ocz \I:\(l)?,tjei%i sygnatu enkoderowego Z typu otwarty
24 10z Wyjécie sygnatu enkoderowego /Z 49 COM- Masa zasilania VDD
25 OB Wyjécie sygnatu enkoderowego B 50 oz Wyjécie sygnatu enkoderowego Z
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Na zaciski, ktére wg powyzszej tabeli wystepuja jako niepodiaczone, nie wolno podtgczaé zadnych sygnatéw. Sg one uzywane
@ przez wzmacniacz i dotaczenie do nich sygnatow zewnetrznych moze spowodowaé uszkodzenie wzmacniacza.

Opis sygnatéw wyst epujacych w zt gczu CN1

Sygnaly z wejs¢ i wyjs¢ dwustanowych sg programowalne, natomiast pozostate sygnaly nie sg programowalne i petnig funkcje narzucone
fabrycznie. Przyktadowe schematy potaczeniowe obwodéw wejsciowych i wyjsciowych znajdujg sie w dokumentacji GFK-2480.

Numer zacisku w

Sygnat gnie zdzie CN1 Opis
Wejécia analogowego sygnatu V_REF 42 zadawanie predkosci silnika, zakres napiecia -10 = +10 V
sterujacego T_REF 18 zadawanie momentu sity silnika, zakres napiecia -10 + +10 V
Wyjécia analogowe do monitorowa- MON1 16 wyjscia analogowe, ktére moga byé wykorzystane do obserwowania
nia MON2 15 wewnetrznych parametréw pracy wzmacniacza
PULSE 41 . . . . - .
wzmacniacz akceptuje dwa rodzaje sygnatow wejsciowych: z otwartym
/PULSE 43 kolektorem i Line Driver.
o . . SIGN 37 . PULSE - wejscie, na ktére podawane sg impulsy
Wejécia sterujgce pozycja o . . . .
. SIGN — wejscie decydujace o kierunku impulséw
/SIGN 36
PULL HI 35 jezeli stosowane jest wyjscie impulsowe typu otwarty kolektor, to zacisk
35 nalezy potaczy¢ z 17
wyjécie VCC (+12 V) moze by¢ uzyte do zasilenia analogowych obwo-
VCC 20 dow wejsciowych, sterujacych predkoscia i momentem sity, maksymalne
obcigzenie tego zrédta wynosi 100 mA
Zasilanie 2
13 o
GND masa dla zrédta zasilania VCC
19
44
14
29
38 terminale te muszg pozosta¢ niepodiaczone — uzywane sg przez we-
Inne 39 wnetrzne uktady elektroniczne wzmacniacza
dotaczenie sygnatéw zewnetrznych do tych zacisk6w spowoduje trwate
40 uszkodzenie wzmacniacza
46
48
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Kabel do przyt aczania wej $¢é/wyj $¢€ bezpo srednio do wzmacniacza (do zt acza CN1)

Do dotaczania sygnatéw wejsciowych/wyj$ciowych do wzmacniacza mozna wykorzysta¢ 50-stykowy wtyk IC800VMACONCNL1 i samodziel-
nie wykonac¢ potaczenia lutowane lub mozna skorzysta¢ z gotowego kabla o dtugosci 0.5 m z terminalem przylgczeniowym
IC800VMTBCO005 (komplet).

Zewnetrzny terminal przyt aczeniowy z kablem (0.5 m)

Ai_l ]

I

86.8

[alolo)[ofofol[ololol[ofolo) [folel [olololfofolo) (ool 010)|
Yool [ofolol [ofoYol [oYoYo) (Yol lolo)feYele) [ofo] 01o)|
| |

Y LI L
146.4

A
A 4

A u|u|uiu|u|uiululuiululuiululuiululuiululuiuluiEllEli

H lej | lej | lej | lej il lej | lej | lej lej Hl .
Ooo] [OOoooooo] | [oooooo] (O] 0]g)

w il ElElE S S T = T = =

) 4 _| |:

146.4

50.7

A
A 4

G

J JL

500

A
A4

Wszystkie wymiary podane w milimetrach.

®
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Opis zaciskéw

COM-
COM-

SIGN

DO4-

DO5-
D
D
D
D
D

TGND
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Opcjonalne zt acza do wzmacniacza

Numer katalogowy Opis

IC800VMACONCN1 Wtyk do gniazda CN1 (dotaczanie sygnatéw wejsciowych/wyjsciowych)
IC800VMACONCN2 Wtyk do gniazda CN2 (enkoderowe)

IC800VMACONCN3 Wtyk do gniazda CN3 (port szeregowy)

IC800VMTBCO005 Zewnetrzny terminal przytgczeniowy z kablem dtugosci 0.5 m
IC800VMMCONEO001 Wtyk do enkodera w silniku (100 + 750 W)

IC800VMMCONE002 Wtyk do enkodera w silniku (1 + 3 kW)

IC800VMMCONP002 Wtyk zasilania w silniku (100 + 750 W z hamulcem)
IC800VMMCONPO001 Wtyk zasilania w silniku (100 + 750 W bez hamulca)
IC800VMMCONPO003 Wtyk zasilania w silniku (1 + 3 kW)

Opcjonalne terminale przyt aczeniowe do wzmacniacza

Numer katalogowy Opis

IC800VMACONMTRP Zapasowy wtyk do gniazda na wzmacniaczu, stuzacego do zasilania silnika

Zapasowy wtyk do gniazda na wzmacniaczu, stuzacego do podtgczania rezystora do rozpraszania

IC800VMADBRO001 energii

®
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o

PODLACZANIE HAMULCA

wzmacniacz w przypadku uaktywnienia silnik serwo
EMERGENCY STOP
zostanie zamknigty obwdd hamulca

DOX: (DOX+, DOX-)

X=1,2,3,4,5
DO1: (7, 6)
DO2: (5, 4)
DO3: (3, 2)
DO4: (1, 26) -
DO5: (28, 27) Uzs\?igliﬁgla
......... N
O | O
DOX+ | hamulec
_1
['vDD zasilanie 24 VDC
DOX- y 24 VDC dla hamulca
enkoder

upewnij sie, ze polaryzacja diody jest wlasciwa,
w przeciwnym wypadku moze zostac
uszkodzony wzmacniacz

Szczegotowe informacje odnosnie podigczania hamulca znalez¢ mozna w dokumentacji GFK-2480.

Cewka hamulca nie ma polaryzacji. Zrédto VDD nie moze byé stosowane do zasilania hamulca. Do zasilania hamulca nalezy zastosowaé
osobne zrodio zasilania.

2011-08-11 6.6-13
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SCHEMAT PODL ACZANIA SERWONAP EDU

Do zasilania serwonapedu musi byé uzywany filtr przeciwzaktéceniowy o mocy dostosowanej do serwonapedu. Dopuszczalne jest zasilanie
kilku serwonapedow z jednego filtra przeciwzakioceniowego. Niestosowanie filtra przeciwzakidceniowego pocigga za sobg niezgodnos¢ ze
znakiem CE.

Jednofazowe zasianie serwonap edu
R S

filtr wiacznik  wylacznik obwadd wytacznika

przeciwzaktoceniowy | zasilania  zasilania bezpieczenstwa

— L

\—OHO—/ 0,0 |'—'. H —0 0~

1MC/a 1MC/x

) 1MCCB

} } SR 1MC SUP U

)

oOT serwonaped W

O L1 @

D) L2

O)
\

)
O}
\

PE
Wiacznik zasilania - styk normalnie otwarty

Whytacznik zasilania - styk normalnie zamkniety

Obwdd wytacznika bezpieczenstwa - styk normalnie zamkniety
1MC/x - cewka przekaznika samopodtrzymania zasilania
1MC/a - styki przekaznika samopodtrzymania zasilania

1MC - styk gléwnego wiacznika

@ Serwonapedy o mocy 100 W + 1 kW moga by¢ zasilane jednofazowo lub tréjfazowo (po obnizeniu napiecia do 200 + 230 VAC
np. za pomoca transformatora).

Serwonapedy o mocy 2 kW i 3 kW moga by¢ zasilane jedynie tréjfazowo (po obnizeniu napiecia do 200 + 230 VAC np. za po-
mocg transformatora).

®
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Tréjfazowe zasianie serwonap edu
R S T
) ) ) 1MCCB

filtr wiacznik  wylacznik obwdd wytacznika
przeciwzaktoceniowy | zasilania  zasilania bezpieczenstwa
— 1
O O 0,0 | 1§ I 0,0
1MC/a 1MC/x
| O R 1MC SUP u
|—o's vV Q
0—| }—O T serwonaped W C
1MC
O L1 O
—O L2 —

PE
Wiacznik zasilania - styk normalnie otwarty

Whytacznik zasilania - styk normalnie zamkniety

Obwdd wytacznika bezpieczenstwa - styk normalnie zamkniety
1MC/x - cewka przekaznika samopodtrzymania zasilania
1MC/a - styki przekaznika samopodtrzymania zasilania

1MC - styk gléwnego wiacznika

@ Serwonapedy o0 mocy 100 W + 1 kW moga by¢ zasilane jednofazowo lub tréjfazowo (po obnizeniu napiecia do 200 + 230 VAC
np. za pomoca transformatora).

Serwonapedy o mocy 2 kW i 3 kW moga by¢ zasilane jedynie tréjfazowo (po obnizeniu napiecia do 200 + 230 VAC np. za po-
mocg transformatora).

[ ]
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Uwagi o wykonywaniu okablowania

W celu zapewnienia stabilnej pracy serwonapedu, nalezy stosowa¢ sie do ponizszych wytycznych:

W celu ograniczenia wptywu zaktécen, kable enkoderowe powinny by¢ prowadzone osobna trasg kablowa niz kable zasilajace. Za-
leca sie oddalenie tych dwdch rodzajéw kabli od siebie o co najmniej 30 cm.

Jezeli jest to mozliwe, nalezy stosowac¢ gotowe kable enkoderowe. W przypadku gdy konieczne jest wykonanie wiasnego kabla, na-
lezy stosowac kable ze skreconymi parami przewodéw lub kable wielozytowe z osobnym ekranem dla kazdej pary przewodéw.

Kable enkoderowe nie mogg by¢ dtuzsze niz 20 m.
Kable do zadawania predkosci/momentu sity za pomocg sygnatu analogowego +10 V nie moga by¢ dtuzsze niz 3 m.

Po wylaczeniu zasilania wzmacniacza, jeszcze przez kilka minut obecne jest na nim niebezpieczne napiecie, ktérego zrodtem jest
natadowany kondensator. Przed pracami konserwacyjnymi, w tym rozlgczaniem okablowania zasilajgcego silnik, nalezy odczekac
co najmniej 10 minut od momentu wytgczenia zasilania wzmacniacza.

Podtaczanie oraz roztgczanie kabli do wtykéw przytgczeniowych moze odbywac sie tylko przy wtykach wyjetych z gniazd wzmac-
niacza.

Na wtykach nie wolno wykonywaé rozwidlen kabli przytaczeniowych.

Przykrecajac kabel przytaczeniowy nalezy upewni¢ sie, ze jego kofncoéwka jest odpowiednio zabezpieczone i nie bedzie powodowac
zwar¢ do sagsiednich kabli.

Przed wigczeniem zasilania nalezy sprawdzi¢ jeszcze raz, czy w potaczeniach nie popetniono btedu.

Nigdy nie nalezy roztacza¢ wtykéw ,na site”, gdyz moze to doprowadzi¢ do ich uszkodzenia.

Kabel uzyty do zasilania silnika powinien by¢ typu 600 V PTFE. Zaleca sie stosowanie kabli nie dtuzszych niz 30 m. W przypadku
kabli o diugosci powyzej 30 m, nalezy przeanalizowa¢ jaki powinien by¢ przekrdj zyty w kablu zasilajgcym.

Ekranowanie kabli powinno by¢ dotgczone do zacisku do uziemiania na wzmacniaczu.

Opis gniazd i wtykéw potaczeniowych znajduje sie w rozdziale ,TERMINALE PRZYLACZENIOWE | KABLE" niniejszej dokumenta-
cji.

Ostrze zenia:

Do wykonania podtgczenia ochronnego nalezy zastosowa¢ potaczenie kablowe klasy 3 (rezystancja uziemienia powinna by¢ nie
wigksza niz 100 Q). Niewtasciwe uziemienie moze skutkowaé porazeniem pragdem elektrycznym lub pozarem.

Do zaciskéw U, V, W nie wolno podiacza¢ zadnych urzadzen poza dedykowanym silnikiem VersaMotion. Podiaczenie obcych urzg-
dzen (np. zasilacza obiektowego 24 VDC) grozi uszkodzeniem sprzetu elektronicznego, obrazeniami oséb lub pozarem.

Nalezy upewnic sie, ze potaczenia srubowe we wtykach nie zagrazajg bezpieczenstwu. Niedostosowanie sie do tego wymogu moze
doprowadzi¢ do obrazen cielesnych obstugi, uszkodzenia osprzetu lub pozaru.

®
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W przypadku, gdy 0o$ wykonuje ruch w pionie i napedzana jest znaczgca masa, moze okazac
sie, ze podczas hamowania rozpedzonej masy, serwonaped przyjmuje za duzg ilos¢ energii,
jaka zostata nagromadzona w postaci energii kinetycznej tej masy. W takim przypadku, ko-
nieczne jest zastosowanie dodatkowego elementu, w postaci rezystora do rozpraszania ener-
gii. W zaleznosci od wielkosci przyjmowanej energii, mozna stosowac¢ mniejszy lub wiekszy
rezystor do rozpraszania energii; moze to by¢ wbudowany we wzmacniaczu lub zewnetrzny
rezystor do rozpraszania energii.

Zwracanie energii do serwonapedu mozna rozpozna¢ po tym, ze znak wskazywanego mo-
mentu sity jest przeciwny do predkosci silnika. Serwonaped jest w stanie przyja¢ pewna ener-
gie kinetyczng z maszyny; jest ona magazynowana w postaci tadunku, a wiec rosnacego
napiecia na wewnetrznym kondensatorze we wzmacniaczu. Jezeli taka forma odbierania
energii jest niewystarczajgca (tzn. napiecie na kondensatorze osigga za duzg wartos¢), to
mozna uaktywni¢ (poprzez dotgczenie) wewnetrzny, rezystor do rozpraszania energii, ktory
jest wbudowany we wzmacniaczu.

Parametry wewn etrznych rezystoréw do rozpraszania energii

6.7 REZYSTORY DO ROZPRASZANIA ENERGII

0.1 kw 40 Q 60 W 30W 40 Q
0.2 kw 40 Q 60 W 30W 40 Q
0.4 kW 40 Q 60 W 30W 20Q
0.75 kW 40 Q 60 W 30W 20Q
1kw 40 Q 60 W 30W 20Q
2 kW 20Q 120 W 60 W 10Q
3 kW 20Q 120 W 60 W 10Q

W przypadku, gdy wewnetrzny rezystor do rozpraszania energii jest w dalszym ciggu niewystarczajacy, nalezy zastosowac¢ zewnetrzny
rezystor do rozpraszania energii.

Numery katalogowe zewn etrznych rezystoréw do rozpraszania energii

Numer katalogowy

Opis

IC800VMBR040

Rezystor 40 Q, 400 W

IC800VMBRO020

Rezystor 20 Q, 1000 W

Informacje o podt gczaniu rezystora do rozpraszania energii

W przypadku stosowania zewnetrznego rezystora do rozpraszania energii, nalezy dotaczy¢ go do zaciskéw P i C na wzmacniaczu. Nalezy
upewni¢ sie, ze pomigdzy zaciskami P i D nie ma zainstalowanej zwory.

W przypadku wykorzystywania wewngtrznego rezystora do rozpraszania energii, nalezy upewni¢ sie, ze pomiedzy zaciskami P i D jest
zainstalowana zwora, a pomiedzy zaciskami P i C nie ma zainstalowanej zwory (sg rozwarte).

2011-08-11
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6.8 SLOWNICZEK

Ekspander — modut rozszerzajgcy do sterownika serii VersaMax Micro. Moze by¢ tez uzywa-
ny bez sterownika Versamax Micro. Jednym z rodzajéw ekspanderéw jest modut pozycjonuja-
cy MicroMotion (ekspander Motion).

Karta pami eci Flash — dodatkowa (opcjonalna) karta pamieci nieulotnej Flash; moze stuzy¢
do przechowywania parametréw ruchu dla modutu pozycjonujgcego. Przechowuje dane bez
uzywania baterii.

Micro Motion — modut pozycjonujgcy IC200UMMO002 lub IC200UMMO002. Jest to inne okre-
Slenie dla ekspandera Motion.

Modut pozycjonuj acy — modut serii VersaMax Miro, ktéry moze by¢ wykorzystywany jako
czes$¢ sterownika VersaMax Micro Plus albo autonomicznie. Umozliwia precyzyjniejsze stero-
wanie osi w rozwigzaniu VersaMotion. Jest to jeszcze inne okreslenie dla ekspandera Motion

VersaMax Micro — seria jednych z mniejszych sterownikéw firmy GE Intelligent Platforms.
Charakteryzuje sie budowg kompaktowa, z mozliwoscig poszerzania zasobow sterownika
poprzez dotgczanie tzw. ekspanderéw, czyli modutéw rozszerzajacych.

VersaMax Micro Plus - jednostki 20-, 40- i 64-punktowe serii VersaMax Micro, czyli np.
IC200UDDO020, 1C200UDD040 IC200UDD164. Posiadajg wbudowane wejscia/wyjscia oraz
port komunikacyjny RS232. ich zasoby mozna poszerzac poprzez instalowanie dodatkowego
portu oraz modutow rozszerzen. W systemie operacyjnym majg zaimplementowane funkcje do
obstugi serwonapedow (tzw. bloki funkcyjne MOTION).

VersaMotion — rozwigzanie w zakresie serwonapedéw. Dedykowane do prostszych i mniej-
szych maszyn, w ktérych poszczegodlne osie pracujg niezaleznie. VersaMotion obejmuje wiele
réznych konfiguracji; sam wzmacniacz z silnikiem lub dodatkowo sterownik lub dodatkowo
modut do pozycjonowania.

Tryb pracy FOLLOWER - tryb pracy dwoch osi w sprzezeniu. Jedna z nich petni role osi
nadrzednej, okreslanej jako Master, a druga role osi podrzednej, okreslanej jako Slave. W tym
trybie 0$ Slave wykonuje ruchy wprost proporcjonalnie do ruchéw osi Master.
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